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Methode de transmission des messages de reinitialisation de bus IEEE 
s 1394 et appareil implementant la methode 

La presente invention est relative au domaine des reseaux de 
communication, notamment de type domotique et concerne plus 
10 particulierement une methode de transmission des reinitialisations du bus a 
travers un pont. 

Le bus IEEE 1394 defini dans ie document 'IEEE Std 1394-1995 
High Performance Bus, 1996-08-30' decrit un bus serie pour transmission 

is numerique p ermettant I a c onnexion d 'appareils a ussi a ppeles ' nceuds'. C e 
bus possede la propriete de se reinitialiser regulierement, une reinitialisation 
se produisant lors du branchement d'un nouveau nceud sur le reseau ou son 
debranchement et lorsque pour diverses raisons un nceud en prend 
I'initiative. Ce mode de fonctionnement enframe de temps a autre des series { 

20 de reinitialisations appelees tempete de reinitialisations' ('bus reset storm' 
en anglais). Une phase de reinitialisation se decompose en trois etapes 
principales, la premiere consiste a propager un message de reinitialisation , 
proprement dit qui avertit tous les nceuds de la reinitialisation qui intervient. 
Dans un second temps, un calcul est fait pour re attribuer une adresse 

25 physique unique a chaque nceud, le prbtocole de base servant a ce calcul 
est decrit dans I'annexe E, sections 3.1 a 3.3 du standard cite. II consiste, 
d'une maniere simplifiee, en en pancours d'arbre de type « descendant 
gauche droit » depuis une racine elue, la numerotation des nceuds se faisant 
sequentiellement, le pere etant numerate apres ses fils. Ce parcours d'arbre 

30 se fait par echange de paquets d'auto identification (« self-id » en anglais), 
I'ensemble des ces paquets d'auto identification constituant ce que nous 
appelons ia 'topologie' du reseau dans la suite du document. 

A Tissue de cette phase, chaque nceud du reseau a acquis sa 
nouvelle adresse. II reste maintenant a ce que chaque nceud du reseau 

35 prenne connaissance de la nouvelle identite de chacun des autres nceuds du 
reseau, ce qui se fait par une phase de reconnaissance, dans laquelle 
chaque nceud va interroger tous les autres nceuds du reseau. Cette phase 
de reconnaissance impliquant une interrogation de tous les nceuds du 
reseau par tous les nceuds, est done lente et generatrice de trafic sur le bus. 
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Dans un souci d'amelioration de la charge du reseau, il est connu 
d'utiliser une methode 'intelligente' ameliorant cette phase de 
reconnaissance des noeuds du reseau. Une telle methode est par exemple 
decrite dans la demande de brevet EP 0 961 453 publie le 01 decembre 
5 1999. La methode decrite consiste en un procede d'identification de nceuds 
dans un reseau de communication, chaque nceud etant muni d'au moins un 
port de connexion au reseau, caracterise en ce qu'il comporte les etapes de : 

- attribution selon un procede donne d'une premiere adresse 
unique a chaque nceud du reseau, 

10 - attribution d'une seconde adresse unique a chaque nceud du 

reseau apres une reinitialisation dudit reseau, 

- suite a une reinitialisation, etablissement d'une table de 
correspondence comportant la relation entre la premiere et la seconde 
adresse d'un nceud. 

15 

II est, par ailleurs, possible de connecter plusieurs bus par des 
ponts transparents comme par exemple des ponts de communication sans 
fils comme devoile dans la demande de brevet EP 1 246 400 publiee le 02 
octobre 2002. La notion de transparence s'entendant par le fait que les 

20 nceuds du reseau voient un unique reseau virtuel compose de tous les bus 
interconnects par le pont. Le pont peut etre compose, par exemple par un 
reseau sans fil implemented la norme 802.11 ou la norme Hiperlan2, mais il 
peut aussi etre constitue par tout autre type de reseau imaginable. Pour 
maintenir la coherence de ce reseau virtuel entre les differents bus 

25 interconnectes, il va falloir transmettre les messages de reinitialisation, qui 
interviennent sur Tun des bus, aux autres bus interconnectes, ainsi que les 
paquets d'auto identification associes. Sans cette transmission, il serait 
impossible de maintenir la topologie du reseau virtuel unique sur tous les 
bus. La phase de construction de la topologie du reseau est suivie, selon la 

30 norme, d'une phase de reconnaissance oD chaque nceud du teseau cherche 
a etablir la correspondance entre TEUID64 du noeud et I'identifiant physique 
lui ayant ete attribue. Dans la suite du document, nous appellerons done 
'bus', un bus physique 1394 contenant une tete de pont, 'pont' I'autre reseau 
connectant les tetes de pont et permettant I'interconnexion des bus et 

35 'n§seau' le bus virtuel unique constitue par les bus interconnectes par le 
pont. La 'tete de pont' est le nceud d'un bus qui contient les deux interfaces 
permettant de connecter le bus et le pont. 



Dans ce cas. la reinitialisation du bus ainsi que le trafic genere par 
la phase de reconnaissance induite se transmet via I'autre reseau formant le 
pent entre les differents bus. Lorsqu'une tete de pont voit une reinitialisation 
sur son bus local elle transmet cette reinitialisation, la topologie associee 
(I'ensemble des paquets d'auto identification de la norme) aux autres tetes 
de pont, ses pairs, auxquels elle est connectee par I'autre reseau. Ces tetes 
de pont generent alors une reinitialisation sur le bus auquel ils sont 
connectes. II s'ensuit la phase de reconnaissance, fortement generatrice de 
trafic sur le pont. D'autre part la retransmission de ce message de 
reinitialisation ne va pas se faire immediatement, il se peut done qu'une 
autre reinitialisation soit observee sur le bus local avant la transmission du 
message indiquant la premiere reinitialisation. Ceci est particulierement vrai 
lorsque se produit une tempete de reinitialisation comme mentionne plus 
haut. C'est-a-dire lorsqu'une serie de reinitialisation se produit. 

Cela conduit, d'une part, a stacker tous ces messages en attente * 
de transmission avec les informations de topologie associees sur la tete de # 
pont. D'autre part la transmission de tous ces messages provoque une * 
charge non negligeable sur le pont. 

L'invention a done pour but de limiter le nombre de messages de 
reinitialisation transmis par la tete de pont aux autres bus, sans toutefois 
compromettre I'integrite topologique du reseau, notamment lors de 
I utilisation d'une methode intelligente limitant la phase de reconnaissance 
consecutive a la reconstruction de la topologie du reseau. 

L'invention concerne une methode de transmission des messages 
de reinitialisation d'un bus IEEE 1394 et des informations de topologie 
associee, au travers d'un pont transparent, une tete de pont connectee d'une 
part au bus 1394 et au reseau assurant ledit pont transparent, caracterisee 
par le fait que, lors d'une serie de messages de reinitialisation, ladite tete de 
pont selectionne les messages de reinitialisation intermediates qu'elle 
transmet aux autres bus auxquels elle est connectee. 

Bien que presentee dans le cadre des bus IEEE 1394, il est clair 
que ('invention peut etre appliquee a tout type de bus, dans la mesure ou 



4 



10 



celui-ci possede la caracteristique de se reinitialiser et de recalculer sa 
topologie d'une maniere comparable. 

Selon un premier mode de realisation particulier, on retient, a 
chaque reinitialisation recue par une tete de pont, le nombre d'appareil 
connecte au bus. On regarde ensuite si ce nombre augmente ou d.m.nue et 
on ne transmet la reinitialisation que dans le cas ou ce nombre se mettrait a 
augmenter apres avoir diminue ou. au contraire, se mettrait a dim.nuer apres 
avoir augmente. 

Selon un second mode de realisation particulier, la tete de pont 
memorise la topologie initiale du reseau. Ensuite, quand elle recoit un 
message de reinitialisation, elle calcule, d'une maniere connue, un ensemble 
de tables de correspondance faisant le lien entre les adresses des nceuds 
avant et apres la reinitialisation. Ces tables sont obtenues par une methode 
dite 'intelligente' appliquee a la topologie du reseau avant la reinitialisation et 
a la nouvelle topologie resultant de la reinitialisation. Puis la meme methode 
est appliquee a la topologie initiale et a la nouvelle topolog.e. La 
comparison des deux resultats permet de savoir si les reinitialisat.ons 
intermediates peuvent etre ecartees sans compromettre ce calcul de tables 
de correspondance ou pas. Dans le cas ou ce calcul n'est pas comprom.s 
par remission de la reinitialisation intermediaire, celle-ci est om.se, on ne la 
transmet pas aux autres bus. 

Selon un troisieme mode de realisation particulier de invention, 
lorsqu'une tempete de reinitialisation se declenche, on ne transmet que deux 
reinitialisations. La premiere simulera la deconnexion du bus entier connecte 
a la tete de pont et responsable de la tempete de reinitialisation. La 
seconde, une fois le bus en question dans un etat stable, simulera la 
reconnexion de ce bus et la transmission de sa topologie stabilisee. 

L'invention fonctionne quel que soit le nombre de bus IEEE 1394 
connectes par un pont, car la methode decrite est implementee sur la tete de 
pont du bus responsable de la tempete de reinitialisation et est transparente 
35 pour les autres bus. 
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L'invention a egalement pour objet une tete de pont destinee a 
relier un bus IEEE 1394 et un autre r6seau formant un pont implementant 
une methode de transmission selective des messages de reinitialisation 
provenantdu bus IEEE 1394. 

5 

D'autres caracteristiques et avantages de la presents invention 
ressdrtiront de la description de I'exemple de realisation qui va suivre, pris a 
titre d'exemple non limitatif, en reference aux figures annexees dans 
10 lesquelles : 

- La figure 1 est un schema d'un reseau oCi plusieurs bus IEEE 1394 

sont interconnectees par I'intermediaire d'un pont transparent. 

- La figure 2 represente s chematiquement les moyens mis en ceuvre 
dans un equipement servant de tete de pont entre un bus IEEE 1394 

15 et un autre reseau. 

- La figure 3 represente, sous forme d'organigramme, le premier mode 
de realisation de I'invention. 

- La figure 4 represente, sous forme d'organigramme, le second mode fi 
de realisation de I'invention. 

- La figure 5 represente, sous forme d'organigramme, le troisieme ( 
mode de realisation de I'invention. 

La figure 1 represente un reseau compose de plusieurs bus 1394 
interconnectees par un autre reseau quelconque (4). Ce reseau quelconque 
peut etre un reseau sans fit, comme par exemple un reseau 802 11 ou 
h.perlan 2, mais il peut aussi etre base sur toute autre technologie. Chaque 
bus se compose d'un lien 1394 (3) connectant des appareils, appeles 
nceuds (2). Chaque bus contient une tete de pont (1 ) connecte d'une part sur 
le bus 1394 et d'autre part a I'autre reseau (4). Pour les appareils 1394 
connectes sur un bus, I'autre reseau peut etre transparent, c'est-a-dire que 
pour ces appareils tout se passe comme si tous les nceuds de chacun des 
bus etaient connectes sur le meme reseau physique 1394. Les informations 
de topologies stockees sur chaque noeud concernent tout le reseau dans 
son ensemble, il n'est pas necessaire que des informations relatives a cet 
autre reseau connectant les bus se trouvent sur les nceuds du reseau 1394 
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La figure 2 represente I'architecture generate d'une tete de pont 
(11) Elle consiste en une memoire . (13) contenant les programmes 
implementant, entre autre, les methodes decrites dans cette invention, ainsi 
que les piles de protocoles gerant d'une part la connexion au reseau 1394 et 
I'autre reseau. Cette memoire (13) est connectee a un processeur (12) 
capable d'executer ces programmes par un bus (15) Sont d'autre part 
connectees a ce bus les interfaces reseau physique, 1394 (14) d'une part et 
correspondant a I'autre reseau (16) d'autre part. 

Lorsque Ton se pose le probleme de reduire le nombre de 
messages de reinitialisation que I'on doit transmettre aux autres bus du 
reseau tel que decrit dans la figure 1, on imagine tout de suite ne 
transmettre que le dernier message d'une serie de messages se produisant 
en un intervalle de temps court. A condition de transmettre les informations 
de topologie correspondantes, cette methode simple fonctionne 
correctement dans le cas ou les noeuds implementeraient la methode 
standard decrite dans la norme pour le calcul de la topologie decrit annexe E 

paragraphe 3.2 de la norme citee. 

Mais dans le cas de noeuds implementant une methode de calcul 

l0 de topologie intelligent tel que celle decrite dans la demande de brevet EP 0 
961 453, une simple application de cette methode conduit a un calcul errone 
de la topologie par les noeuds situes sur les autres bus du reseau. En effet 
cette methode est basee sur le fait qu'un noeud connecte sur un port donne, 
suite a une reinitialisation du reseau, soit reste le meme, soit disparaTt, sort 

75 apparalt. La possibility qu'il puisse etre remplace par un autre noeud n'est 
pas prise en compte du fait qu'elle ne peut arriver dans le cas ou I'on 
traiterait toutes les reinitialisations du reseau. Mais si on se permet d'omettre 
des reinitialisations, il peut arriver qu'un noeud soit remplace par un autre et 
ce remplacement ne sera pas pris en compte, conduisant a une vision 

30 erronee de la topologie du reseau. 

Les trois exemples de realisations de I'invention, qui vont etre 
decrits ci-apres plus en details, resolvent ce probleme et fonctionnent 
correctement que les noeuds effectuent une reconnaissance des noeuds 
35 apres reinitialisation selon la methode standard decrite dans la norme ou 
selon la methode intelligente decrite dans le brevet precite. Ces trois 
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exemples d divent e galement s 'adapter & n ombre d 'autres s olutions q ue I a 
methode intelligente d6crite. 

La figure 3 decrit un premier mode de realisation de I'invention 

5 compatible avec ladite m6thode intelligente. Dans ce mode de realisation 
Ton commence par m6moriser le nombre N de noeuds dans le bus connecte 
a la tete de pont (E1). Un indicateur de direction de revolution du nombre de 
noeuds dans le reseau va permettre de memoriser le fait que le nombre de 
nceuds du reseau augmente ou diminue. 

io Ensuite on attend Tarriv^e d'un message de reinitialisation (E2). 

Quand on regoit un premier message de reinitialisation, on 
marque Tindicateur de direction £ « aucune » (E3). 

Puis une temporisation est armee pour une duree parametrable T, 
cettetemporisation permettgntde determiner ce qui est considere comme 

15 une temp§te de messages d'initialisation. 

La valeur de T est typiquement de I'ordre de la rnilliseconde, ce 
qui represente 8 cycles 1394. II est d noter que si la valeur du paramdtre T 
de temporisation est choisie trop longue, les performances du reseau vont ( 
§tre penalisees car les autres bus vont devoir attendre au moins ce temps ^ 

20 pour voir transmise une reinitialisation venarit de ce bus. D'un autre cot6, si - 
T est choisi trop court, on risque de transmettre trop de reinitialisations lors 
d'une temp§te de reinitialisation. Ce parametre devra done etre ajust§ en 
consequence, ce qui ne pose pas de probteme particulier pour Thomme du 
metier. 

25 Une alternative consiste & attendre q ue I e I ien s oit I ibre p our I a 

transmission du message de reinitialisation ou que le message de 
reinitialisation precedent ait ete acquitte par la t§te de pont destinataire du 
message, ou les tetes de pont destinataires du message. 

La topologie du bus, communiqu6e & Toccasion de cette 

30 reinitialisation, appele S, e'est I 'ensemble d es p aquets d 'auto i dentification 
transmis & Toccasion de cette reinitialisation comme decrit dans la norme 
citee,. Le nouveau nombre de noeuds du bus N' (E4) est egalement 
memorisee. 

La, se pose la question de savoir si le nombre de noeuds dans le 
35 bus a change (E5). 

Si ce nombre n'a pas change, on regarde si la temporisation a 
expire (E8). 
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Sj c'est le cas, on modifie le nombre de noeuds du bus en 
I'affectant avec la nouvelle valeur N", puis on transmet le message de 
reinitialisation ainsi que la nouvelle topologie (E12), et on se remet en 
attente d'un nouveau message de reinitialisation (E2). 

Dans le cas ou la temporisation n'a pas expire, on attend qu'elle 
expire ou qu'un nouveau message de reinitialisation arrive (E9). Si elle 
expire avant I'arrivee d'un nouveau message de reinitialisation, le message 
et la topologie associee (E12) sont transmis comme precedemment. 

Dans le cas ou un nouveau message de reinitialisation arriverait 
avant la fin de la temporisation, il est traite comme le message precedent 

(E4). , , , 

Revenons, maintenant a ce qui ce passe dans le cas ou le 

nombre de noeuds dans le bus aurait change (E6). On se pose la question 
de savoir si ce nombre augmente ou diminue en positionnant un nouvel 
indice de direction, Direction', a « haut » dans le cas ou il augmenterait et a 
« bas » dans le cas ou il diminuerait (E7, E10). 

Puis on se pose la question de savoir si I'indice de direction 
precedemment memorise etait a « aucune » et dans ce cas on retourne a 
I'attente de la temporisation (E8). 

Si cet indice de direction precedent etait deja positionne, on 
regarde s'il est le meme que le nouvel indice Direction', s'il est le meme on 
retourne encore a I'attende de la temporisation (E8), sinon on transmet cette 
reinitialisation et la topologie associee aux autres bus a travers le pont (E12). 

Comme on peut le voir cette methode conduit a netransmettre 
que des messages de reinitialisation a une frequence T, plus les messages 
signalant des changements de direction dans revolution du nombre de 
noeuds dans le bus 1394 connectee a la tete de pont. 

Dans un second mode particulier de realisation, qui est le mode 
preferentiel, illustre par la figure 4, on utilise ladite methode intelligente. 

On commence par enregistrer une topologie initiale du bus 
connecte a la tete de pont, appelee SO (F1). 

Puis on se met en attente d'un message de reinitialisation (F2). 

Lors de I'arrivee d'un message de reinitialisation, on initialise une 
topologie de bus SI a « vide » (F3) 
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Ensuite on arme une temporisation avec un param6tre de temps 
T, et on memorise la topologie transmise a I'occasion de cette ^initialisation 
que Ton appelle S2 (F4). 

Dans le cas oO S1 est vide, done que la topologie prec6dant le 

5 message de reinitialisation traite est la topologie initiale, on enregistre la 
nouvelle topologie S 2 comme topologie precedente S1. Puis on calcule le 
nouveau contenu des tables de correspondence entre les adresses 
attributes aux noeuds lors de la reinitialisation du bus seion la methode 
d£crite dans le document EP 0 961 453, precedemment cite. On appelle R1 

10 le r6sultat de ladite methode intelligente applique a SO comme 6tat de depart 
et S1 comme 6tat final. Ce r6sultat se compose de trois tables, la premiere 
donnant la correspondence entre les adresses attribu6s aux noeuds, toujours 
presents dans le reseau, avant et apr6s la reinitialisation, la seconde 
donnant les adresses des noeuds ayant disparus du reseau et la troisieme 

15 les adresses des noeuds ayant apparus dans le reseau. R1 est done 
('ensemble de ces trois tables. 

Puis on regarde si la temporisation a expire (F9), si e'est le cas on 
transmet le message de reinitialisation avec les informations de topologie S2 
et on affecte la topologie SO initiale avec la valeur de S2 (F1.1). Sinon on 

20 attend la fin de cette temporisation ou Tarrivee d'un nouveau message 
d'initialisation (F10) auquel cas on revient traiter ce nouveau message par un 
retour a I'etape F4. 

A l'6tape F5, dans le cas ou la topologie pr6c6dent S1 n'6tait pas 
vide, on calcule le r6sultat R2 de Tapplication de ladite methode intelligente 

25 en prenant SO comme 6tat initial et S2 comme etat final (F6) et on compare 
ce resultat R2 avec celui obtenu en prenant SO comme 6tat initial et S1 
comme &tat final que Ton avait memorise dans R1(F8). La comparaison 
consiste done a comparer le contenu des trois tables obtenues dans les 
deux cas. Dans le cas ou ces deux resultats sont identiques, on en d6duit 

30 que la topologie intermediaire S1 peut ne pas Stre transmise sans 
compromettre Tintegrite de la topologie du reseau telle qu'elle sera vue sur 
les differents bus. On repasse done & I'etape F7 en oubliant la topologie. 
intermediaire. Dans le cas contraire, on est oblige de transmettre cette 
topologie intermediaire S1 avant de r§initialiser la topologie initiale avec cette 

35 nouvelle valeur S1 et de revenir en ddbut de processus a l'6tape F2 en 
attente d'un nouveau message de reinitialisation (F12). 
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On voit done, que dans cet exemple de realisation, SO represente 
toujours la topologie telle qu'elle est vue par les autres bus. Tandis que S1 
represente une nouvelle topologie intermediaire calculee sur le bus 
provoquant la reinitialisation, tandis qu'a Tarrivee d'une nouvelle 
5 reinitialisation S2 represente la nouvelle topologie permettant de comparer le 
resultat de notre methode intelligente en prenant en compte la topologie 
intermediaire S1 et en I'omettant. 

Dans un troisieme mode de realisation de invention, illustre par la 
10 figure 5, on va decrire une methode permettant de limiter a deux le nombre 
de message de reinitialisation survenant lors d'une temp§te de 
reinitialisation. 

Pour ce faire, on commence par se mettre en attente d'un premier 
message de reinitialisation (G2). 
15 Lorsque ce premier message arrive, on arme une temporisation T 

et on memorise la topologie transmise S (G3), 

On regarde alors si la temporisation a expin§ (G4), et dans ce cas 
on transmet la reinitialisation accompagnee de la topologie S (G10). 

Si cette temporisation n'a pas expire, on se met a attendre son 
20 expiration ou Tarrivee d'une nouvelle reinitialisation (G5). 

Dans le cas oCi cette nouvelle reinitialisation survient, on la 
transmet avec une topologie calculee pour ne signaler que la presence de la 
tete de pont (G6), puis on reinitialise la temporisation T et on memorise de 
nouveau la topologie S re$ue avec la reinitialisation (G7). 
25 On se met alors de nouveau dans une phase d'attente de 

Pexpiration de la temporisation ou de I'arrivee d'une nouvelle reinitialisation 
(G8, G9). 

Cette arrivee d'une nouvelle reinitialisation, avant Texpiration de la 
temporisation provoque la reinitialisation de la temporisation et la 
30 memorisation de la derniere topologie transmise avec cette reinitialisation 
(G7). 

Quand la temporisation vient a expirer sans reinitialisation, on 
transmet la derniere topologie transmise (G10). 

On voit done que cette methode revient a simuler, pour les autres 
35 bus, la deconnexion de tout le bus provoquant les reinitialisation derriere la 
tete de pont, puis la re-connexion de ce bus, stabilisee, apres cette tempete. 
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Les informations complementaires sur les normes citees peuvent 
Stre trouv6es dans les documents suivants : 

• IEEE Std 1394-1 995 High Performance Serial Bus 

• IEEE P1212 Draft 1.2, Control and Status Registers (CSR) 
Architecture for microcomputer buses 
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REVEWDICATIONS 

1 . Methode de transmission des messages de reinitialisation d'un bus 
5 (3) et des informations de topologie associee, au travers d'un pont 

transparent (4), a d'autre bus, connectes au premier bus par ledit 
pont, ladite methode s'executant sur une tete de pont (1), 
connectee d'une part au bus et d'autre part au reseau assurant 
ledit pont transparent (4), caracterisee par le fait que, lors d'une 
io serie de messages de reinitialisation, ladite tete de pont (1) 

selectionne les messages de reinitialisation intermediates qu'elle 
transmet aux autres bus interconnectes par ledit pont. 

2. Methode selon la revendication 1 , caracterisee en ce que ne sont 
15 transmis que les messages intermediaires de reinitialisation 

provoques par un changement dans le sens devolution du nombre 
de noeuds dans le reseau. 

3. Methode selon la revendication 2, caracterisee en ce qu'elle 
20 comporte les etapes de : 

- memorisation du nombre de noeuds (2) du bus connecte a 
la tete de pont (1) et mise a zero d'un indice devolution du 
nombre de noeuds connectes sur ledit bus (El), 

- sur reception d'un message de reinitialisation (E2), 
25 comparaison du nouveau nombre de noeuds connectes sur 

ledit bus (D1), 

- si le nombre de noeuds ne change pas, on ne transmet pas 
le message de reinitialisation (E3), 

- si le nombre de noeuds augmente alors qu'il etait stable 
30 (D2) ou augmentait deja on ne transmet pas le message 

intermediaire de reinitialisation (E4, E3), 

- si le nombre de noeuds diminue alors qu'il etait stable o u 
diminuait dejd (D3) on ne transmet pas le message 
intermediaire de reinitialisation (E5, E3) f 

35 - dans les autres cas on transmet le message de 

reinitialisation (E6), puis on revient & la premiere etape (E1). 
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4. Methode selon la revendication 1 , les noeuds du reseau utilisant 
une methode donn&e pour la phase de reconnaissance du reseau 
posterieure a la reinitialisation, caracterisee par le fait que, la 
decision de transmettre la reinitialisation, du bus qui en est a 
rorigine aux autres bus connects par le pont, est prise en fonction 
du resultat de Tapplication de ladite methode & la topologie 
transmise avec ladite reinitialisation. 

5. Methode selon la revendication 4, caracterisee en ce qu'elle 
comporte les etapes de : 

- Memorisation de la topologie initiate du bus connecte ; 

- lors de la reception d'une reinitialisation, dite intermediate, 
memorisation de la topologie associee sans transmission de 
ladite reinitialisation ; 

- calcul et memorisation du resultat de ladite methode 
intelligente appliquee a la topologie initiale et a la nouvelle 
topologie intermediaire regue ; 

- lors de la reception d'une nouvelle reinitialisation, calcul et 
memorisation du resultat de ladite methode intelligente 
applique a la topologie initiale et a la nouvelle topologie 
regue ; 

- comparaison des resultats donnes par ladite methode 
intelligente sur la topologie intermediaire et la derniere 
regue ; 

- transmission de la reinitialisation et de la topologie 
intermediaire en cas de resultats different ; 

- si les resultats sont identiques, la derniere topologie devient 
la topologie intermediaire ; 

- une temporisation assurant la transmission de la derniere 
topologie regue aprds un temps donne. 

6. Methode selon la revendication 1, caracterisee en ce qu'elle 
simule la deconnexion du bus entier generant la reinitialisation a 
Texception de la tete de pont. 

7. Methode selon la revendication 6, caracterisee en ce qu'elle 
comporte les etapes de : 
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- lors de la reception d'une premiere reinitialisation, 
transmission de cette reinitialisation accompagn6e 
d'informations de topologie simulant la deconnexion du bus 
derrfere ladite tete de pont ; 

- on ignore ensuite toutes les reinitialisations intermediaires, 
sauf la derniere, qui surviennent dans un temps donne, 
cette temporisation etant reinitialisee a chaque reception 
d'un nouveau message de reinitialisation ; 

- transmission de cette derniere reinitialisation et des 
informations de topologie associees. 

8. Methode selon Tune des revendications precedentes oD les bus 
sont des bus IEEE 1394. 

9. Appareil comportant une interface reseau connectee a un bus et 
une interface reseau connectee sur un autre reseau, equip§ de 
moyens de transmission selective des messages de reinitialisation 
provenant du bus. 

10. Appareil selon la revendication 9 ou le bus est un bus IEEE 1394. 
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